On suppose de plus gue R O.

Soitl un point L de l'espace dont les projections orthogonales m sur (P)
et m' sur Oz sedéplacent de mazniére uniforme ; m sur (C) avec la vitesse
vT et m! sur 0z avec 1la vitesse k. On désigne par'v le vecteur vitesse
de Il et £ son vecteur accélération.

Sur la droite passent par M et de vecteur directeur'z} on considére un
point P, défini par ﬁ? =>\?, ol Aest dommé en fonction de 1l'ebscisse

curviligne s de m. La fonction s —— A est deux fois da§1vap%§. Elle
serz dite admissible si, & tout instent t, les vecteurs —

sont dans le méme plan vectoriel. . o

1°) a. Expliciter ¥ et X, 3 partir de v, R, T 'H et k.

b. Trouver les fonctions s — A qui so%t_ggm1351bles. On pourra

faire intervenir le produit mixte (MFXX (A,
simple en fonction de R.

c. On désigne par'ﬁlle vecteur vitesse du point p défini par

VIR § Mg ¥ 4

On obtient un résultat

—_— — . N === . 4+
Op = IIP . Calculer le produit vectoriel Opall. Que peut-on dire du mouvement

de p lorsque le fonction A (g) est admissible?
2°) m est reperé par ses coordonnées polaires. Etent donné mn nombre
2> 0, on prend pour (C) la courbe r = aéa . L'orientation est telle que
—_ —_— -2

est positif. On suppose qu'a l'instent O, on 2 OM = Om = ai .
a. Déterminer la fonction O(t), le choix de l'angle polaire de m &

, Yel i : ;
chaque instant étant¥que cette fonction soit continue et prenne la valeur

0O pour t = 0.

b. La fonction.:k(s) étant supposée edmissible, donner une représen-

tation paramétrique de la trejectoire de P.
(d'aprés X P! 78)
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